
tensado y movimiento continuo 

Smart 

Smart 

Smart 

** 

0.89A 205W 



perilla 

emisor 

(subida) 

(bajada) 

Dejar de  
pulsar P1 

Movimiento (x1) (x1) 

P2 del  
anemómetro 

Cambiar el sentido del motor desde la perilla  
 
Ver PROGRAMACIÓN punto 3.  
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